Sensor de Ocupacién de Multitecnologia para Techo

No. de Cat. OSC@5-M, OSC10-M, OSC20-M
Para usar con Cableado de Bajo Voltaje Clase Il 24VCD Series OSPxny Equipos de Alimentacion CN100
INSTRUCCIONES DE INSTALACION

ADVERTENCIAS Y PRECAUCIONES . ITEMS DEL CATALOGO
+ PARA EVITAR DESCARGA ELECTR]CA, FUEGO, O I.VIUERTE,’INTERIRUMPA EL PASO DE ENERGIA en el Consumo de | Frecuencia de Lugar de montaje
interruptor de circuito o fusible. jAsegurese que el circuito no esté energizado antes de iniciar la instalacién! No. Cat. Descripcion corriente Operacién | Cubre sugerido
. Pgra ser instalado y/o usado de acuerdo con los codigos gléctricqs y normas apropiadas. o 0SCO5-MOW 1-Via 30mA 40 KHz 45me | ENuna esquina/ sobre la
» Si usted no esta seguro acerca de alguna parte de estas instrucciones, consulte a un electricista. Multitecnologia puerta de entrada
+ Los sensores se deben montar en una superficie que no vibre 2-Vias En el centro de la
; e OSC10-MOW : . 40mA 40 KHz 95m2 oo
+ Todos los sensores se deben montar alejados de los ventiladores, por lo menos a 1.8 m. Multitecnologia habitacion /area
» No monte lo sensores a menos de 3m de distancia entre ellos. 0SC20-MoW 2-Vias 32mA 32 KHz 185m2 En el centro de la
» No toque la superficie de los lentes. Limpie la superficie exterior sélo con un trapo himedo. Multitecnologia habitacion /area

CUMPLE CON LOS REQUERIMIENTOS DEL FCC

LEVITac@

Este equipo cumple con el articulo parte 15y 18 de las Reglas FCC. Su operacién esta sujeta a las dos condiciones
siguientes: (1) Este producto no causa interferencia dafina, y (2) este producto debe aceptar cualquier interferencia

recibida, incluyendo interferencia que puede causar una operacién no deseada.

PK-93586-10-04-0F

de atras estan unidas. Para fijar el producto en su lugar, asegurese que las flechas

El Sensor de Ocupacién es un sensor infrarrojo y ultrasénico de bajo voltaje que no estén alineadas.

gﬁgﬂ%ﬁggr:]a:nie;?u%?niﬁ%_E%u ISF;?]SSSS ez:\lg:;rgg?aosnlil\;lt;olgs r;:r%?;o;ar 9. Restablezca la energia en el interruptor de circuitos o fusible. LA INSTALACION
encendidas mientras detecta movimiento y las apaga cuando el “tiempo de demora” ESTA TERMINADA.

fijado ha expirado. Diagrama de Montaje Opcion A

El sensor analiza y se ajusta continuamente para cambiar las condiciones. El sensor Sensor de ocupacion montado en techo bajo, usando la varilla enroscada
usa la dltima tecnologia basada en microprocesadores, la cual permite al sensor
ajustar y optimizar su rendimiento.

La combinacién de detecciéon movimiento ultrasénico (desplazamiento Doppler) que le
da sensibilidad maxima y la deteccién de movimiento infrarrojo que le da inmunidad de
disparo falso hacen que el sensor funcione perfectamente. ﬁ/

INSTALE EL SENSOR DE OCUPACION

Conductores de bajo voltaje

Techo bajo, grosor
maximo 2.54 cm (1")

Varilla enroscada

NOTA: Haga una marca en el cuadrado M cuando complete los pasos. NOTA; Conductores guiados
PARA EVITAR DESCARGA ELECTRICA, FUEGO, O MUERTE, ;2 : : ‘2
m INTERRUMPA EL PASO DE ENERGIA en el interruptor de circuito o B. Instalacion en la pared o techo bajo (Montaje Opcion B) .
fusible. jAsegurese que el circuito no esté energizado antes de iniciar la NOTA' D‘?Pe usar los tomillos de montaje, tuercas y a_randglas incluidas, o tornillos en
l:l instalacion! combinacién con los ganchos de pared comerciales disponibles.

1. Elija el lugar para montar el sensor y la mascara apropiada para su aplicacion
(ver Diagrama de Ubicacion de Montaje).

2. Haga un orificio en el techo o pared lo suficientemente grande para que pasen las
conexiones y los conectores de alambre (aproximadamente de 2.54 cm (1") de diametro).

3. Quite la cubierta posterior del sensor. Sujete la cubierta posterior y el cuerpo del sensor y
girelos hasta que las dos flechas se alineen y separelos.

4. Instale la cubierta posterior del sensor en la pared o techo bajo usando los tornillos,

HERRAMIENTAS NECESARIAS PARA INSTALAR SU SENSOR Paso 3 Cont. Paso 3 Cont.

Tornillos #8-32——%
(2 lugares)

Pared o
techo bajo

Paso 3 Cont.

Sensor de ocupaciéon montado en una instalacion
redonda con conducto para instalar en la pared

Destornillador Estandar/Phillips Cinta Aislante 5. Meta los conductores en el orificio del techo e inserte la varilla enroscada hasta que C. Montaje en la Caja de Union o en un Conducto Superficial
Alicate Léapiz el sensor esté al nivel de la superficie del techo. (ver Diagramas de Montaje):
Cortador 6. Inserte los conductores a través del orificio donde esté la arandela incluida, luego NOTA: Abajo se muestra la instalacién en una Caja de Unién que requiere el montaje
coloque la arandela sobre la varilla y enrosque en la tuerca hexagonal incluida. de un conducto en una de las tres formas que siguen:
LISTA DE PARTES INCLUIDAS 7. Cableado Clase II: Conecte los conductores de bajo voltaje de Equipo de
(1) s (1) Varill " (1) T H | Alimentacién al Sensor de acuerdo al DIAGRAMA DE CABLEADO como sigue: Sensor de ocupacién montado en una caia
ensor arlla enroscada uerca Hexagona tuerza los hilos de cada conductor bien apretados y con los conductores del octogonal instalada al ras de la pared del techo
(2) Tornillos #8 - 32 x 1/2 i (1) Mitad de mascara . circuito, empuijelos firmemente en el conector de alambre apropiado. Enrosque el 9 P
(2) Tornillos #8 - 32 x 1 1/2 (1) Mascara perforada de 360° conector hacia la derecha asegurando que no se vea ningtin conductor desnudo
(2) Tuercay Arandela #8 —32 (1) Arandela plastica debajo del conector. Asegure cada conector con cinta aislante. Caja octogonal de 10.2 x 3.8 cr "
DESCRIPCION 8. Gire el sensor en la orientacion deseada. Note que la base del sensor y la cubierta (4"x11/2") de profundidad

v
Caja redonda moldeada
en alambre No. de Cat. V5738
(montaje en conducto)

Tornillos de montaje
(4 lugares)

Cubierta posterior moldeada en alambre

Y>—— Tornillos de cubierta posterior
(4 lugares)

|
22°

Conducto alambre moldeado
(use rellenos necesarios)

Diagrama de Cableado: Sensor Multiple, Equipo de Alimentacion sencilla

Equipo de Alimentaciéon

i Cubierta del frente Cubierta posterior montada
sensor y gire para asegurarla en su lugar. en el techo con tornillos

o
Neutro (Blanco)

Ltfsgc;anei‘.byllezrandelas incluidas, o tornillos en combinacion con los ganchos comerciales Series OSPxx Sensor
- . ) . ) y . - *NOTA: Cuando use
5. Cableado Clase IlI: Conecte los conductores de bajo voltaje de Equipo de Alimentacién TABLA 2: DESIGNACION DE CONDUCTORES ® NC - Café (NC normalmente cerrado) Al sistema las funciones de la
.o .. al Sensor de acuerdo al DIAGRAMA DE CABLEADO como sigue: tuerza los hilos de N I li Temp./Voltaj ® Verde - Comi A
Preparacion y conexion de conductores: cada conductor bien apretados y con los conductores del circSito empuijelos firmemente ombre con rhe | empoeR © NA- CaféBlan ~NA abierto) Fotocélula, conecte
P Y 0, empuj Corriente (+24 V) Rojo 24 200 °C/600V _ el conductor Gris del
en el conector de alambre apropiado. Enrosque el conector hacia la derecha asegurando Rojo (24VCD) sensor al conductor
I:I T ) que no se vea ningun conductor desnudo debajo del conector. Asegure cada conector Retorno CD Negro 24 200 °C/600V 5 Azul del equipo de
1.3 cm mﬂf:f&ggado con cinta aisfante. e ) ) Ocupacion Azul 24 200 °C/600V e9re Rojo Gris® alimentacion. No use
(1/2") pelado acd) 6. Meta las conexiones a través del centro del orificio en la cubierta posterior y dentro Ocupacion/fotocélula Gris o4 200 °C/600V Azul Negro el conductor Azul del
J_ del techo. (Control) Negro Sensor.
7. Monte el cuerpo del sensor en la cubierta posterior alineando las flechas. Asegurelo ~ NOTA: Asequre que
(si es necesario) girando el sensor de manera que las fechas no se alineen. I I Azul no se ésté L?sand% ol
I laci L. . 8. Gire el sensor en la direccion deseada. 1 4 conector de alambres
m nstalaclones tipicas: 9. Restablezca la energia en el interruptor de circuitos o fusible. ’
A continuacién hay 3 opciones de instalacion (A, By C). Elija la que LA INSTALACON ESTA TERMINADA. & =
mejor se acomode a sus necesidades. Hay otros métodos de instalacion . . .
I:l J : : y Diagrama de Montaje Opcion B
pero no se describen aca. L. . .
o ) » . Sensor de ocupacion montado en la pared o techo bajo, usando tornillos Azul . Carga
A. Instalacién en techo bajo (Opcién de Montaje A ) ) ) ) Rojo
K _ K Conductores de bajo voltaje Conductores de bajo voltaje Negro (Fase) Azul
NOTA: Use la varilla enroscada incluida. | ® Negro
1. Determine la mejor ubicacion para el sensor y la mascara apropiada para su Juerca (2 lugares) T Negro
instalacién (ver Diagrama de Ubicacién de Montaje). = Z__——Arandela (2 lugares) Abertura en el centro de la Azul
. L , e . Cubierta posterior = cubierta posterior para guiar .
2. Use la varilla enroscada suministrada u otros métodos para hacer un orificio de del sensor los cables de bajo voltaje Linea
1.3 a2.54 cm (1/2 a 1") en el techo, lo suficientemente grande para que pase el Tornillos de Tormil ) 120/277/347 VCA Blanco Blanco
cuerpo de la varilla enroscada. montajes % Pared de techo ornillo de montaje 60Hz
3. Inserte los conductores del sensor a través de punta ancha de la varilla (F":;:ﬁ:r:::a asequrar Superficie interna de
enroscada. Coloque la varilla enroscada en la base del sensor. Base del la cubierta posterior
. ase del sensor =
4. Inserte la punta ancha de la varilla enroscada en la abertura de la base del ® L ]




OPERACION TABLA 4: PROGRAMACION DEL INTERRUPTOR Figura 2 (No. de Cat. 0SCUS) FigurA 4 (No. de Cat. 0SC20)
: . Rangos del Campo de Vision Rangos del Campo de Vision
- Modo de Multitecnologja: Este es el modo de operacién de fabrica del sensor. La INTERRUPTOR | FUNCIONES DEL INTERRUPTOR PROGRAMACION DEL INTERRUPTOR VISTA SUPERIOR
tecnologia Infrarroja enciende las luces en este modo, sin embargo, la deteccion de Banco A ___APAGADO _ ENCENDIDO ” VISTA SUPERIOR 20
movimiento por cualquier tecnologia mantendra las luces encendidas. Si ninguna tecnologia A Modo Tec. Sencilla/Multiple Tecnologia Miltiple Tecnologia Sencill
detecta movimiento, las luces se apagaran después del tiempo de demora de apagado. A2x Modo Infrarrojo/ Ultrasonico Infrarrojo Ultrasonico 16-- - .
+ Modo de Tecnologia Sencilla: Sélo una tecnologia esta activa en este modo. La tecnologia il Modo Manual Auto adaptacién habiltada Auto adaptacién deshabiltada ! A
es seleccionada por los interruptores DIP. La deteccién del movimiento por la tecnologia Ad Caminata deshabiltada Caminata Habiltada Caminata deshabiltada 1.5 —
seleccionada — Infrarroja o Ultras6nica — encendera las luces y las mantendra encendidas. Banco B APAGADO ENCENDIDO s -
Cuando ya no detecte movimiento, las luces se apagaran después del tiempo de demora de B1 Anulada para ENCENDER Modo auto Luces forzadas a ENCENDER .
apagado. B2 Anulada para APAGAR Modo auto Luces forzadas a APAGAR 8.5 =i B
+ Tiempo de Demora de Apagado: El sensor esta disefiado para apagar las luces si no B3 Modo de Prueba APAGADO »ENCENDIDO »APAGADO = Entrada/ Salida del Modo de Prueba :
detecta movimiento después de un tiempo especificado. La duracion del tiempo se llama B4 LEDs iitados Témoins activés JLEDs H of—
tiempo de demora de apagado y se programa usando la perilla (negra) del cronémetro en '
el sensor. Los patrones de adaptacion modificaran el tiempo de demora, para caber en los *NOTA: Esta progamacion sélo se usa si se selecciona tecnologia sencilla (Interruptor A1). H
gzrggsjet;(():iséﬂe cada instalacion basados en las condiciones del medio ambiente y patrones Modo de Prueba: Programa el tiempo de demora de apagado a 6 segundos para desarrollar 0 :
p C. - - o . una prueba de caminata. Mientras el sensor esta en el modo de prueba, el LED se iluminara H
+ Modo de Caminata: Este caracteristica es util cuando la habitacién esta ocupada ambar una vez en un segundo . 11.5—
momentaneamente. Con esta caracteristica, el sensor apagara las luces en un tiempo corto, \ . \
después que la persona salga de la habitacion. ; gﬁfﬁgg&g;&%gl ';'r‘::tENERG'A' tomad e
Esta caracteristica trabaja como sigue: Cuando una persona entra a la habitacién las luces " ; y . . s 8.5— : ;
° h o . . Ubi | interr r DIP 3 en el Banco B (B3) (ver Figura 1). B raenl icion q '
se encienden. Si la persona sale de la habitacién antes del tiempo programado de 2.5 8 xgﬂgzgo éee; fggtr(i)ca 3 en el Banco B (B3) (ver Figura 1). B3 estar en la posicion de . 20—
minutos, el sensor apagara la luces. Si la persona permanece por mas de 2.5 minutos, el ; . . ns - . ' Mayor movimiento,
sensor 4 i 4 4. Para entrar al Modo de Prueba, mueva el interruptor a ENCENDIDO y vuélvalo a APAGADO. | ' Infrarrojo
procedera con su operacién estandar. El Modo de Prueba ha entrado al tiempo fuera de 6 segundos. NOTA: Si el B3 ya esta en la ‘ :
« Operacion LED: Hay dos indicadores LED que se iluminan cuando detectan movimiento. osicion de ENGENDIDO. puede entrgr ol modo de rgeba sdlo moviéndolo a lé osicion de ; 3 () Menor movimiento,
El flash del LED se puede anular usando el interruptor de anulacion de programacién LED. /p-\PAGADO P p p ! ; ooy rasanico
La luz Verde indica deteccion de movimiento por tecnologia ultrasénica. La luz Roja indica : , ; ; VISTA LATERAL e e e
deteccion de movimiento por tecnologia infrarroja. 1NOI-EI-IAS: et 2 on o modo d ba e 6 s 45 minutos. | 0 | 8- !
. . El cronédmetro permanecera en el modo de prueba de 6 segundos por 15 minutos, luego 1 Mayor movimiento. Infrarroio !
FUNCIONES DE ADAPTACION automaticamente saldra del modo y reiniciara la programacion del tiempo de demora de 81— VISTA LATERAL ' T ey ' y
apagado como esta definido por la perilla negra de crondmetro. © (J menor movimiento, Ultrasénico !
El sensor continuamente analiza los parametros de la senal de deteccién de movimiento y 2. Saqué manualmente el cronémetro del modo de prueba de tiempo fuera de 6 segundos, ! £~} Mayor movimiento, Ultrasénico . I T ] | H
o L Ly . n PR . . . .z | Se= ’ . 20 15 19 553 0 355 911 15 20 .
ajusta su operacion interna para aumentar la deteccion de movimiento, mientras minimiza los moviendo simplemente el interruptor B3 de APAGADO a ENCENDIDO y volviéndolo a | 32 225 225 32
efectos de ruido (ruido eléctrico, corrientes de aire, cambios de temperatura, etc.) ) APAGADO. ) 5 ) 0 i Diagrama Ubicacion de Montaje
Operacion: Ajuste de Fotocélula (Anulacion de Luz de Ambiente): o T f e Mé
. « . » Py i P ; 0 3 56 9 11 15 2 ascara
Cuando las luces se encienden, el sensor entra al “modo de caminata”. Cuando la habitacion Para usar la funcién de Anulaciéon de Luz de Ambiente del sensor, el sensor debe estar 17 P
esta ocupada por méas de 2.5 minutos, el sensor sale del “modo de caminata” y entra al modo cableado al equipo de alimentacién (OSPxx) usando el conductor gris, en lugar del conductor
de “Ocupado”. Cuando recién se instala el sensor, el tiempo de demora de apagado para el azul. Esta caracteristica le permite al usuario conservar la energia manteniendo las luces Figura 3 (No. de Cat. 0SC10)
modo de ocupado se basa en la programacion de ajuste de tiempo. Mientras el sensor esta controladas, apagadas cuando no son necesarias. El sensor hace esto midiendo la cantidad de Rangos del Campo de Vision
en uso, el tiempo de demora de apagado cambiara basado en como el sensor se adapta a las luz de ambiente en el area instalada y manteniendo las luces apagadas si hay luz de ambiente ul L .
condiciones de la habitacion. Cuando el sensor se enciende posteriormente, el valor del tiempo  syficiente disponible. Para usar esta caracteristica, la perilla (azul) de ajuste de la fotocélula se VISTA SUPERIOR :
de demora de apagado sera un valor adaptado (ver Aprendiendo el Patrén de Ocupacion debe ajustar de la posicion de fabrica. Una vez que se haga este ajuste, las luces controladas -
para el Tiempo de Demora de Apagado). ) solo se encenderén si la luz de ambiente presente es menor que la programada. L
La programacion adap?tada se puede' reiniciar usapdo el interruptor DIP. Para programar el nivel de la Fotocélula ( )
Aprendiendo el Patrén de Ocupacidn para el Tiempo de Demora de Apagado: (usada con la conexion del conductor gris): e B e
El sensor cambiara automaticamente el Tiempo de Demora de Apagado en respuesta a las NOTA: Esta programacion se debe hacer cuando la luz natural es lo suficientemente baja que 1
condiciones de ocupacién y ambiente en el espacio donde esta instalado. El sensor analiza requiera luz artificial. R R . C—_
las propiedades de la senal de rr_lovimfiento y minirPizellré la duracion del tiempo de demora c,ie.I 1. Quite la cubierta del frente del sensor. a5 H T T—— B w———
apafgado cm;ando detecte movimiento frecuente, y lo alargara cuando detecte movimiento débi 2. Tome nota de la posicién de las perillas Roja y Verde. Gire las perillas Roja y Verde : o requgere mélsqcara Soctiones: busde bioqtioar
o Inirecuente. o . totalmente hacia la izquierda y entre al modo de Prueba del sensor como se describe arriba. 1 El sensor no puede ver el el movimiento del pasillo.
En el caso cfe_un apagado falso (las luces se apallgan cuando la habitacion esta ocupada), :a ) 3. Gire la perilla Azul totalmente hacia la izquierda. : E maovimienta del nasillo.
g;gagcggg cf:laelsgempo de demora de apagado se alargara inmediatamente para prevenir cualquier 4 Espere que las luces se APAGUEN. ot
. : , ., , . 5. Gire la perilla Roja totalmente hacia la derecha. H SOLUCI()N DE PROBLEMAS
Aprendiendo el Patrén de Ocupacién para Tecnologia Ultrasénica: ’ 6. Gire la perilla Azul suavemente hacia la derecha hasta que las luces se ENCIENDAN. Esta H E
El sensor aprende los patrones de ocupacion de un espacio durante el curso del dia, por es una programacion correcta. H . Las luces no ENCIENDEN
un periodo de siete dias. En cualquier tiempo que se dé, el sensor buscara la informacién 7. Gire las perillas Roia v Verde a su posicidn original H . N . .
i 4 ibili 4ni i 4 ibili : p jay p ginal. - El interruptor de circuitos o fusible se ha disparado
colectada y ajustara su sensibilidad ultrasonica. El sensor ajustara la sensibilidad, menor 8. M la cubi L i 2 inad 85— | p p .
) ! ' : ] . Monte la cubierta. La programacion esta terminada. 1 ; . )
para encender durante un periodo sin ocupar y mayor para un periodo de ocupacion. Esta 15 . S - El bajo voltaje esta mal cableado. Para probar: Conecte el conductor ROJO al
caracteristica de adaptacion no es aplicable cuando el sensor esta sélo en el modo Infrarrojo. Figura 1 ’ ' AZUL en el equipo de alimentacion para forzar el ENCENDIDO de las luces.
A Programacion Minima y de Fabrica ; - El bajo voltaje estd mal cableado. Para probar: Conecte el conductor AZUL al
PROGRAMACION : ) ' -
. AZUL en el Relevador (del equipo de alimentacién) para forzar el ENCENDIDO de las luces.
Programacion de fabrica: 20 « Las luces permanecen ENCENDIDAS
. . .z « . Iy ' C] Mayor movimiento, Infrarrojo P . o, .
Ajuste la perilla de programacién como “recomienda el manual de programacion ' - Movimiento Constante: Para probar: Reduzca 15% la perilla ROJA y/o VERDE;
(ver Tabla 3 y Figura 1). ! (] menor movimiento, Ultrasénico quite la fuente de movimiento. Si es insatisfactoria, mueva el sensor.
Todos los interruptores en la posicién de apagado (ver Tabla 4). ' VISTA LATERAL 1 _ } Mayor movimiento, Ultrasénico - El sensor infrarrojo puede “ver” en el pasillo. Para probar: Ponga el sensor en el modo
_ 8— | de prueba de caminar del cronémetro y camine en el pasillo. Si la luces contindan
TABLA 3 : AJUSTE DE LA PERILLA DE PROGRAMACION . ENCENDIDAS, mueva el sensor.
Color de Simbol Funcio P o de la Peril Programacion ' « Las luces ENCIENDEN demasiado tiempo
il imbolo uncion 'rogramacion de la Perilla abri ' .z 2 z .
la Perila 9 de Fébrica ‘ - La programacion del cronémetro esta muy alta. Para probar: Revise la
Programa el rango | rogiamacion de Rango O A I S S A S A A R programacion del interruptor. Normalmente la programacion es de 10 minutos
Verde 9 v»))) dirassrico I2q. Total = min. (APAGADO) 50% Interruptores DIP v 20 115 119 563 0 356 911 15 2 : ’
Der. Total = max. 23 17 17 23
Pogramaelrango | | ogramacion de Rango Programacién Minima Programacion de Fabrica P
Mo | B | e i o =i 44400 % . o INFORMACION DEL PRODUCTO
- 5 min 20 min
Tiempo de D 12, Total = min. (30 sec. 50% ) - .
Negro @ il 4 T‘:};‘:”r‘n'gxfms;fn’) o ) + Para asistencia técnica, contactese con nosotros al 1-800-824-3005
A 120, Tolal = min. Luces permanecen (APAGADAS) MIN MAX ! - Visite nuestra pagina del Internet www.leviton.com
nulacion de Luz de DerTotal = L 30 sec 30 min
Azl Ambiente (Slo er otal = Huces siempre 100%
conductor Gris) ENCEN%%%O(S'[QUTE’ luz de ambiente 2 anulz) Direccion de rotacic leccion del Tiempo de Demora
aidls dela perilla de ajuste de Apagado (perilla Negra) ©2016 Leviton Mfg. Co., Inc. PK-93586-10-04-0F
SOLO PARA MEXICO losrosoeLusuamo |
— POLIZA DE GARANTIA: Leviton S. de R.L. de C. V., Lago Tana No. 43 Col. Huichapan, Del. M. Hidalgo México D. F., México. CP 11290 Tel (55) 5082-1040. Garantiza este producto |NOMBHE- DIRECC\O:IN
. X . - GA,R,ANTIA L'MITAPA POR CINCO ANOS Y EXCLUSIONES ) L . o por el término de un afio en todas sus partes y mano de obra contra cualquier defecto de fabricacion y funcionamiento a partir de la fecha de entrega o instalacién del producto bajo las gfﬁmi P
Leviton garantiza al consumidor original de sus productos y no para beneficio de nadie mas que este producto en el momento de su venta por Leviton esta libre de defectos en materiales o fabricacion siguientes CONDICIONES: Emm:‘
por un periodo de cinco afios desde Ia fecha de la compra original. La Unica obligacién de Leviton es corregir tales defectos ya sea con reparacién o reemplazo, como opcién. Para detalles visite www. 1. Para hacer efectiva esta garantia, no podran exigirse mayores requisitos que la presentacion de esta péliza junto con el producto en el lugar donde fue adquirido en cualquiera de los centros de servicio TELEFONO
leviton.com o Illame al 1-800-824-3005. Esta garantia excluye y renuncia toda responsabilidad de mano de obra por remover o reinstalar este producto. Esta garantia es invalida si este producto es que se indican a continuacion |Wo
H H A : H : ; B A iA " RAZON SOCIAL: PRODUGIO:
instalado inapropiadamente o en un ambiente inadecuado, sobrecargado, mal usado, abierto, abusado o alterado en cualquier manera o no es usado bajo condiciones de operacién normal, o no conforme 2. La empresa se compromete a reemplazar o cambiar el producto defectuoso sin ningtin cargo para el consumidor, los gastos de transportacion que se deriven de su cumplimiento seran cubiertos por: WARGA _ WODELO o
con las etiquetas o instrucciones. No hay otras garantias implicadas de cualquier otro tipo, incluyendo mercadotecnia y propiedad para un propésito en particular pero si alguna garantia LEVITON, S. de R.L. de C.V. NO DE SERIE
implicada se requiere por la jurisdiccion pertinente, la duraciéon de cualquiera garantia implicada, incluyendo mercadotecnia y propiedad para un propoésito en particular, es limitada a cinco afios. Leviton 3. El tiempoyde reemplazo en ninglin caso serd mayor a 30 dias contados a partir de la recepcion del producto en cualquiera de los sitios en donde pueda hacerse efectiva la garantia. |S%£&§§WW:I
no es responsable por dafos incidentales, indirectos, especiales o consecuentes, incluyendo sin limitacion, dafios a, o pérdida de uso de, cualquier equipo, pérdida de ventas o ganancias 4. Cuando se requiera hacer efectiva la garantia mediante el reemplazo del producto, esto se podra llevar a cabo en: LEVITON, S. de R.L. de C.V. oL oF
o retraso o falla para llevar a cabo la obligacion de esta garantia. Los remedios provistos aqui son remedios exclusivos para esta garantia, ya sea basado en contrato, agravio o de otra manera. 5. Esta garantia no es valida en los siguientes casos: A) Cuando el producto ha sido utilizado en condiciones distintas a las normales. B) Cuando el producto no ha sido operado de acuerdo con el instructivo |E'S“Tigg;|
de uso en idioma espafiol proporcionado. C) Cuando el producto ha sido alterado o reparado por personas no autorizadas por LEVITON, S. de R.L. de C.V. |TELEFON07
6. El consumidor podra solicitar que se haga efectiva la garantia ante la propia casa comercial donde adquirié el producto. FECHA DE VENTA:
7. En caso de que la presente garantia se extraviara el consumidor puede recurrir a su proveedor para que se le expida otra pdliza de garantia previa presentacion de la nota de compra o factura respectiva. |FECHADE ENTREGAO INSTALACION:_____§





